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GPU ist daflr vorhanden. Fir die ex-
terne Kommunikation stehen 1G

Ethernet, USB, WiFi und Bluetooth zur
Verfiigung. Zur einfachen Sensorinte-
gration wird eine entsprechende ROS-
Schnittstelle angeboten, so dass u.a.
Rohbilddaten, vorverarbeitete 3D-Tie-
feninformationen, Point-Cloud-, oder
SLAM-Daten einfach Ubertragen und
ausgewertet werden konnen. Zum

Ausrichten und Testen des Sensors
reicht ein Smartphone, Tablet oder
Laptop mit WiFi-Schnittstelle aus, um

die 3D-Bilddaten binnen Sekunden



